


Mechanischer Impulsgeber mit Index

Mal3e 135(H) x 115(B) x 110(T) mm

Gehausematerial PA6 GF15, Ruckseite aus verzinktem Stahl

Zahlwerk 8-stellig

Transparent Polycarbonat

Getriebe und Welle POM Polyacetal

Gewicht 490 g mit Befestigung

Befestigungsvorrichtung Verzinkter Stahl. 2 mm Starke. Aluminium auf Anfrage

Kon guration Form-A (Schlief3er)

Schaltleistung 0,25W

Spannung 5 VDC max.

Strom 50 mA max.

Widerstand 100 Schutzwiderstand in Reihe pro Schalter

Frequenz 1 Impuls pro Drehung

Magnetischer Schutz 1 mm dicker Stahl an Unterseite der Leiterplatte. 2 mm dicker Stahl auf Riickseite.
Durchlassigkeit > 8000.

1. Positionieren Sie den DPR-LF tiber dem Z&hler.

2. Montieren Sie den Encoder mit der entsprechenden
Dichtung und den Befestigungsschrauben.

3. Stellen Sie die gewlinschte rechts- oder linksdrehende
Richtung durch Bewegen des Kegelradgetriebes nach
oben und unten ein.

\
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1. Befestigungsvorrichtung 15. Befestigungsschrauben
2. Ruckseitige Offnung 16. Schraube Rahmen

3. Dichtung riicks. Offnung 17. Geh&ause

4. Sensoren Leiterplatte 18. Dichtung Transparent

5. Halterung Leiterplatte ~ 19. Transparent

6. Hebel Kegelradgetriebe 20. Stopfbuchse

7. Stopfen Metallhillse 21. Rahmen

8. Kegelradbuchse 22. Mechanisches Zahlwerk
9. Kegelradgetriebe 23. Kegelradgetriebe Teil 1
10. Kegelradwelle 24. Kegelradgetriebe Teil 2
11. Dichtung Befestigung  25. Kegelradgetriebe Teil 3
12. Welle 26. Magnetische Abschirmung
13. Hebel

14. Adapter
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